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mit Zahnriemenantrieb
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mit Zahnriemenantrieb

~ LEZ3

mit Zahnriemenantrieb

Zubehor
Anwendungsbeispiele

«iraceparts

CAD-Daten auf unserer Internet-Seite www.isel.com und auf N
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Funktionsiibersicht

am Beispiel LES 5

Kunststoff-Schutzkappe

elektromagnetisch abgeschirmt

Wellenaufnahmekontur
prazisionsgefrast

Aufspannflache
plangefrast

Profilunterseite
plangefrast

* Beidseitige Endlagenpufferung
durch Weich-PVC-Parabelfedem

* Gegenlagerung mit 2 Nadel-
hiilsen

| %

* Spindelunterstiitzung ab einer
Profillinge von 1500 mm ohne
Einschrénkung des Verfahr-
bereichs

* Kugelumlauf im patentierten
Aluminium-Linearschlitten

* Glasfaserverstarkte Umlenkteile
mit Abstreifern
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Funktionstibersicht am Beispiel LES 5

Abriebfeste Dichtlippen
zum Schutz der Fiihrungselemente

Motor
im Profil integriert

* Spielfrei voreingestellte Kugel- * Integrierter Uberfahrendschalter * Riemenumlenkung und
gewindemutter mit Abstreifern * Spindellagerung mit Schrag- Anschlusselektronik komplett
* Zentrale Schmiereinrichtung fir kugellagern von Schutzkappe abgedeckt
Kugelgewindemutter und * Axial spielfrei durch selbst-
-umlaufe sichernde Spezial-Nutmutter
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Lineareinheiten

mit Spindelantrieb

LES 4

LES 4 mit seitlichem
Riemenantriebsmodul

Bestellschlissel
234 XXX 0XXX

Profillinge (L1)
2.B. 029 =290 mm (min.)
299 =2990 mm (max.)

(um die letzte Stelle gekiirzt)

Standard-Profil-Ldngen im

Antrieb Wellenschlitten

0 =Vorbereitung
Direktantriebsmodule

1 =Vorbereitung
Riemenantriebsmodul

0 = 1 Wellenschlitten 70 mm 4
1 =1 Wellenschlitten 200 mm g
2 = 2 Wellenschliten 70 mm ¢

100 mm-Raster bestellbar

Kugelgewindetrieb

0 = ohne

1 = Steigung 2,5 mm

2 = Steigung 4,0 mm

3 = Steigung 5,0 mm

= Steigung 10 mm
Steigung 20 mm
Steigung 20 mm

(mit Kugelriickfiihrung)

Merkmale

* Alu-Wellenaufnahmeprofil
B 75 x H 75 mm, natur eloxiert
* Aufspannflache und Profilunter-
seite plangefrast
* mit 2 Prézisions-Stahlwellen
@ 12 h6, Material Cf53,
Harte 60 = 2 HRC
* Alu-Wellenschlitten WS 5/70,
2 x WS 5/70 (70 mm lang), spielfrei
einstellbar, zentr. Schmierung
* Kugelgewindetriebe mit
2,5/4/5/10/20 mm Steigung
* Profilabdichtung durch
abriebfeste Dichtlippen
* Alu-Druckguss-Endplatten
* mit 2 End- bzw. Referenzschaltern,
Wiederholgenauigkeit = 0,02 mm
* abgedichtete Schragkugellager
im Antrieb-Stahlflansch

Optionen:

e Alu-Profil schwarz eloxiert

* Elektromagnetbremse im Motormodul
oder in Verldngerung der Antriebsspindel

e Stahlschlitten LS2 (Art.-Nr. 223007)

* auBenliegender Endschalter-Anbausatz
(siehe Zubehor)

Auf Anfrage:

* Langenmesssystem

* Faltenbalgabdeckung

* Montage links des Motormoduls

Antriebsmodule
siehe Katalogseite B-46 ff.

Steckerpositionen kdnnen sich je nach Motormodul
unterscheiden

Technische Daten
Alu-Profil

Leerlaufdrehmomente

Aluminiumprofil LES 4

Tragheitsmoment |, 107,711 cm#
Tragheitsmoment I, 125,843 cm#
*Schwerpunkt :;':Zekhnung 33,23 mm
Querschnittsflache 18,81 cm?
Werkstoff AIMgSiO, 5F22
Eloxierung E6/EV1
Gewicht mit Stahlwellen |6,2 kg/m
S:;lec‘:\itmrjnelrnStahlwellen 76

Leerlaufdrehmomente (Ncm)

Spindelsteigun
Drehzahl P 9un9
(1/min)

25| 4 5 110 | 20

500 15 | 15 | 16 | 17 | 18

1500 19 |19 | 19 | 20 | 21

3000 23 | 24 | 24 | 25 | 26
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Lineareinheiten

mit Spindelantrieb

LES 4

. = 4
Durchbiegung <
M Belastungsfall 1 F g 3

’ﬁi‘z\ g 25

- T

400N 800N

200N,

400N

1,5
F 100N
M Belastungsfall 2 ! 200N
0,5
é —
0 :
500 1000 2000 3000
Lédnge L [mm]
Tragzahlen zulassige Spindeldrehzahlen
LES4 mit einem WS 5/70 LES4 mit zwei WS 5/70 - p—"
Spindelsteigung p [mm 2,5 4 5 10 20
c, 2576,65 N c, 4954,5N LEsa/576 ‘ ‘ ‘ ‘
T max. zul. Spindeldreh- max. zul. Vorschubgeschwindigkeit
< 1461,14 N C 2809,5N me;:'::]ge y zahl n zul. [1/min] v zul. [mm/s]
F, stat. 2200,67 N F, stat. 4231,5N 490 4000 167 | 267 | 333 | 667 | 1333
F, dyn. 1247,93 N F, dyn. 2398,5N 990 3000 125 | 200 | 250 | 500 | 1000
F, stat. 2576,65 N F, stat. 4954,5N 1390 1500 63 100 | 125 | 250 | 500
F, dyn. 1461,14 N F, dyn. 2809,5N 1490 * 3000 125 | 200 | 250 | 500 | 1000
M, stat. 36,45 Nm M, stat. 44,7 Nm 1990 * 1650 69 | 110 | 138 | 275 | 550
My stat. 82,16 Nm My stat. 126,945 Nm 2490 * 1050 44 70 88 175 350
M, stat. 96,20 Nm M, stat. 148,635 Nm ZEED° 50 2l 20 53 B || =B
M, dyn. 20,67 Nm M, dyn. 25,2Nm * mit Spindelunterstiitzung
M, dyn. 46,59 Nm M, dyn. 71,955 Nm
M, dyn. 54,55 Nm M, dyn. 84,285 Nm
L1
. 75 130
MalBzeichnung
- 29— 25 25 25 25 —33 —
- p3s
Verfahrweg «/:@} = —— {{ {} o
. [ ' N
bei 1xWS 5/70 = L1 -150 mm = o | e
bei 2xWS 5/70 = L1 -280 mm AxM6
Lochkreis @ 54
e Ll 23 L
AbmaBe Motormodul siehe Seite B-47 5
externe Endschalter siehe Seite B-61 %
Malzeichnung
i 50
Alu-Profil 34
2x @52 24 — 4x45°
} T |
] ) = ©
/ T o
f]
O
o
;’Q R “1° ©
o
LO|
[aV]
375
50
75

Die Berechnungen zu ,Theoretisch kritische Drehzahl” und ,,Antriebsdimensionierung
finden Sie online unter: www.isel.com/de/lineareinheit-les4

made by isel”
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Lineareinheiten

mit Spindelantrieb

LES 6

LES 6 mit seitlichem Riemenantriebsmodul

= Fraunhofer

[ |
[ [ | TESTED’

Bestellschliissel
234 XXX 0XXX

Profillinge (L1)
2.B. 029 =290 mm (min.)
299 =2990 mm (max.)

(um die letzte Stelle gekiirzt)

Standard-Profil-Ldngen im

Antrieb

6 =\Vorbereitung
Direktantriebsmodule

7 =Vorbereitung
Riemenantriebsmodul

Wellenschlitten :
0 = 2 Wellenschlitten 70 mm 3 = Ste!gung 5.0 mm
1 = 2 Wellenschlitten 200 mm 4 = Ste!gung 10 mm
2 = 4 Wellenschlitten 70 mm 2 = Steigung 20 mm

100 mm-Raster bestellbar

Kugelgewindetrieb

0 = ohne

1 = Steigung 2,5 mm
2 = Steigung 4,0 mm

6 = Steigung 20 mm
(mit Kugelriickfiihrung)

Merkmale

* Alu-Wellenaufnahmeprofil
B 150 x H 75 mm, natur eloxiert
* Aufspannflache und Profilunter-
seite plangefrast
* mit 4 Prazisions-Stahlwellen
@ 12 h6, Material Cf53,
Harte 60 = 2 HRC
* Alu-Wellenschlitten WS 5/70,
2 x WS 5/70 (70 mm lang), spielfrei
einstellbar, zentr. Schmierung
* Kugelgewindetriebe mit
2,5/4/5/10/20 mm Steigung
* Profilabdichtung durch
abriebfeste Dichtlippen
* Alu-Druckguss-Endplatten
* mit 2 End- bzw. Referenzschaltern,
Wiederholgenauigkeit = 0,02 mm
* abgedichtete Schragkugellager
im Antrieb-Stahlflansch

Optionen:

e Alu-Profil schwarz eloxiert

* Elektromagnetbremse

e Stahlschlitten LS2 (Art.-Nr. 223007)

e Endschalter-Anbausatz (siehe Zubehor)

Auf Anfrage:

* Langenmesssystem

* Faltenbalgabdeckung

* Montage links des Motormoduls

Antriebsmodule
siehe Katalogseite B-46 ff.

Technische Daten
Alu-Profil

Leerlaufdrehmomente

Aluminiumprofil LES 6

Steckerpositionen kdnnen sich je nach Motormodul

unterscheiden

Tragheitsmoment |, 707,100 cm#
Tréagheitsmoment Iy 212,200 cm4
*Schwerpunkt ::fmi(hnung 32,78 mm
Querschnittsflache 30,07 cm?
Werkstoff AIMgSiO, 5F22
Eloxierung E6/EV1
Gewicht mit Stahlwellen | 11,4 kg/m
Ss;v;c‘:t];nelr Stahlwellen 12,8 kg/m

Leerlaufdrehmomente (Ncm)

Spindelsteigun:
Drehzahl P 9una
(1/min)

25| 4 5 10 | 20

500 17 [ 17 | 18 | 20 | 21

1500 20 | 20 | 22 | 24 | 25

3000 24 | 25 | 26 | 29 | 30
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Lineareinheiten

mit Spindelantrieb

LES 6

. T 4
Durchbiegung L.
M Belastungsfall 1 F| g 3

—

. :

M Belastungsfall 2 F !

1600N,

3200N,

800N

1600N

400N

=

05
0 %&
500 1000 2000 3000
Lédnge L [mm]
Tragzahlen zulassige Spindeldrehzahlen
Fr () = F2 LES etz elWS 520 LES 6mitvienWs 5/70 LES 4/ 5/ | Spindelsteigung p (mm] | 2.5 ‘ 4 5 ‘ 10 ‘ 20
cosa c" 2133 30N c" 6606'N Profillange L] Max. zul. Spindeldreh- max. zul. Vorschubgeschwindigkeit
5 Fi1 C 2319,41 N C 3746 N [mm] zahl n zul. [1/min] v zul. [mm/s]
a) = ——
' ( ) Sina F1 stat. 4401,33 N F1 stat. 5642N 490 4000 167 267 333 667 1333
F1 dyn. 1980,96 N F, dyn. 3198 N 990 3000 125 200 250 500 1000
Fz stat. 5153,30 N F2 stat. 6606 N 1390 1500 63 100 125 250 500
Fz dyn. 2319,14 N F2 dy". 3746N 1490 * 3000 125 200 250 500 1000
M, stat. 211,54 Nm M, stat. 211,575 Nm 1990 1650 69 | 110 | 138 | 275 | 550
M, stat. | 16431Nm | [M stat. | 36673Nm| | 1050 ¥om B B
< 2990 * 750 31 50 63 125 250
M, stat. 192,39Nm | | M, stat. 429,39 Nm
M, dyn. 95,21Nm | | M _dyn. | 119,925Nm| " PreelTesies
M, dyn. 73,95 Nm M, dyn. 207,87 Nm
M, dyn. 86,59 Nm M, dyn. 243,49 Nm
. 4xM6
MaBzelchnung L1 Lochkreis @ 54
75 130 80
—29~| 25 25 25 25 33— 49
Verfahrweg \
. ‘ L [ 5.
bei 2xWS 5/70 = L1 -150 mm Neill===—===
. QN QO wl o
bei 4xWS 5/70 = L1 -280 mm ST SSs 11 28
. E
i
AbmaBe Motormodul siehe Seite B-47
externe Endschalter siehe Seite B-61
I —
52
80
MaBzeichnung 125 gt
. 6x 25,2 X
Alu-Profil

=

q

o
78

32.78

75
Abstand zur linken Kante

125

150

Die Berechnungen zu ,Theoretisch kritische Drehzahl” und ,,Antriebsdimensionierung

finden Sie online unter: www.isel.com/de/lineareinheiten-

lesb

made by isel”
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Lineareinheiten

mit Spindelantrieb

LES 5

LES 5 mit integriertem Riemenantriebsmodul

Bestellschliissel

234 XXX 0XXX

Profillénge (L1)
z.B. 029 =290 mm (min.)
299 =2990 mm (max.)

(um die letzte Stelle gekiirzt)
Standard-Profil-Ldngen im

100 mm-Raster bestellbar

Antrieb

3 =Vorbereitung
Direktantriebsmodule

4 =\orbereitung
Riemenantriebsmodul

Wellenschlitten

0 = 2 Wellenschlitten 70 mm 1
1 = 2 Wellenschlitten 200 mm 5
2 = 4 Wellenschlitten 70 mm 6

Kugelgewindetrieb

0 = ohne

1 = Steigung 2,5 mm

2 = Steigung 4,0 mm

3 = Steigung 5,0 mm

= Steigung 10 mm
Steigung 20 mm
Steigung 20 mm

(mit Kugelriickfiihrung)

Merkmale

* Alu-Wellenaufnahmeprofil
B 225 x H 75 mm, natur eloxiert
* Aufspannflache und Profilunter-
seite plangefrast
* mit 4 Prazisions-Stahlwellen
@ 12 h6, Material Cf53,
Harte 60 = 2 HRC
* Alu-Wellenschlitten WS 5/70,
2 x WS 5/70 (70 mm lang), spielfrei
einstellbar, zentr. Schmierung
* Kugelgewindetriebe mit
2,5/4/5/10/20 mm Steigung
* Profilabdichtung durch
abriebfeste Dichtlippen
* Alu-Druckguss-Endplatten
* mit 2 End- bzw. Referenzschaltern,
Wiederholgenauigkeit = 0,02 mm
* abgedichtete Schragkugellager
im Antrieb-Stahlflansch

Optionen:

e Alu-Profil schwarz eloxiert

* Elektromagnetbremse

e Stahlschlitten LS2 (Art.-Nr. 223007)

e Endschalter-Anbausatz (siehe Zubehor)

Auf Anfrage:
* Langenmesssystem
* Faltenbalgabdeckung

Antriebsmodule

siehe Katalogseite B-46 ff.

i

Steckerpositionen kdnnen sich je nach Motormodul

unterscheiden

Technische Daten

Leerlaufdrehmomente

Alu-Profil

Aluminiumprofil LES 5
Tragheitsmoment |, 2361,654 cm#
Tréagheitsmoment Iy 298,925 cm4
*Schwerpunkt :;:';eich"ung 33,39 mm
Querschnittsflache 42,49 cm?
Werkstoff AIMgSiO, 5F22
Eloxierung E6/EV1
Gewicht mit Stahlwellen | 13,8 kg/m
Essv;c:ltn;nelr Stahlwellen 15,2 kg/m

Leerlaufdrehmomente (Ncm)

Spindelsteigun:
Drehzahl P 9ung
(1/min)
25| 4 5 10 | 20
500 15 | 15 | 16 | 17 | 18

1500 19 (19|19 |20 | 21

3000 23 | 24 | 24 | 25 | 26
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Lineareinheiten LES 5

mit Spindelantrieb

Durchbiegung T ¢ 7
£
F S 35
3
M Belastungsfall 1 _g; 5 soon /Ay ooon
$
a8 25
6400N,
.! L | 2 800N
1,5
F
M Belastungsfall 2 * 1 32008
400N
05
% —"
0! :
! L ! 500 1000 2000 3000
Linge L [mm]
Tragzahlen zulassige Spindeldrehzahlen
FZ LES 5 mit zwei WS 5/70 LES 5 mit vier WS 5/70 LES4/5/6 Spindelsteigung p [mm] 2,5 ‘ 4 5 ‘ 10 ‘ 20
Fr(a) = C0S & c, 5153,30N C, 6606 N Profillange L| Max. zul. Spindeldreh- max. zul. Vorschubgeschwindigkeit
F1 c 2319,41N P 3746 N [mm] zahl n zul. [1/min] v zul. [mm/s]
=T 4000 167 | 267 | 333 | 667 | 1333
(@)= Sna F stat. | 4401,33N | |F, stat. 5642N 490
125 | 2 2 1
¥, dyn. S Frayn 3198 N 990 3000 5 | 200 | 250 | 500 | 1000
1390 1500 63 | 100 | 125 | 250 | 500
F, stat. 5153,30 N F, stat. 6606 N
1490 * 3000 125 | 200 | 250 | 500 | 1000
F, dyn. 2319,14 N F, dyn. 3746 N
659N /v; 1990 * 1650 69 | 110 | 138 | 275 | 550
M, stat. ¢ xstat: J25,5INm 2490 * 1050 44 70 88 175 | 350
I, S 16431Nm | | M, stat. 366,73 Nm 2990 * 750 31 50 | 63 | 125 | 250
M, stat. 192,39 Nm M, stat. 429,39 Nm
M, dyn. 169,49Nm | | M, dyn. 239,85 Nm it Spndeluterstizung
M, dyn. 73,95 Nm My dyn. 207,87 Nm
M, dyn. 86,59 Nm M, dyn. 243,49 Nm
4 x M6
Malzeichnung L1 Lochkreis @ 54
75 130
Verfahrweg »29’« 25 25 25 — 33—
bei 2xWS 5/70 = L1 -150 mm i §] [ [ | [ ] 3
. _ (D55 1 I 2 ° 1§
bei 4xWS 5/70 = L1 -280 mm ST RS 11
I ® [=llTe}
I % % 2
. ) i
externe Endschalter siehe Seite B-61 i ﬁ
i
i S ° 1 |
I 11
1-l33|-
_ 52
MaBzeichnung 80
. 200 4x45°
Alu-Profil 8x®5,3 50 74 34

78 105, X

‘ 150 |
50 50 50 50 P
225 65 ol

Die Berechnungen zu ,Theoretisch kritische Drehzahl” und ,,Antriebsdimensionierung
finden Sie online unter: www.isel.com/de/lineareinheiten-les5
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Kombinationsbeispiele LES ... mit Energiefiihrungskette 9

Kreuztisch Kreuztisch

2xLESS 2xLESS

PS 4 mit VP 2 PS 4 mit VP 2

Befestigung E-kette 9 Befestigung E-kette 9
Montage Schlitten auf Schlitten Montage Profil auf Schlitten

Gantry-Betrieb

2-Achs-H-Konstruktion
2xLES 4, LES5, 2 xPS6, PS4,
Befestigung E-kette 9

2-Achs-Flachbettanordnung
2xLES4, LESS5,2xPS2

2 x WV 2, PS 4, Befestigung E-kette 9
Gantry-Betrieb

2-Achs-Hubanordnung
2 xLES5,2xPS4, WVb,
Befestigung E-kette 9

2-Achs-Auslegeranordnung
2xLES 5

2xPS4

Wy 3

Befestigung E-kette 9

2-Achs-H-Konstruktion
LES5, 2 x LES 6, 2 x WV 7,
2xPS12, PS4,

Befestigung E-kette 9,
Gantry-Betrieb

‘ ‘ MECHANIK | Lineareinheiten
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mit Energiefiihrungskette 9

Kombinationsbeispiele LES ...

S2,2xWV2,

-Achsen), LES 5 (2 Spindeltriebe)
2

Hubauslegeranordnung

3 xLES 5, WV 3, 2 x PS 4, VP 2, Befestigung E-kette 9
3-Achs-Flachbettanordnung

2 X LES 4, LES 5, LES 6, 2 X PS 2, 2 X WV 2,

PS 4, PS 7, Befestigung E-kette 9, Gantry-Betrieb
5-Achs-Flachbettanordnung

2 xLES 4, 2 x
2xPS4mitV
Befestigung E-

3-Achs-

Lineareinheiten | MECHANIK ‘ ‘

2 x LES 5, LES 6, WV 3, PS 4, PS 7, Befestigung E-kette 9
2xLES5, 2 xLES6, 2xWV7,2xPS4,2xPS 12,

3-Achs-Auslegeranordnung
Gantry-Betrieb, Befestigung E-kette 9
3 x PS4, 2 xPS 12, Befestigung E-kette 9

4-Achs-Portalanordnung

3xLES5, 2xLES 6, 2x WV 7,

anordnung

3-Achs-
Portal-

made by isel”




Motormodule

Direktantrieb
LES 4/5/6

Schrittmotor MS 135
Schrittmotor MS 200 HT-2

EC-Servomotor EC 60 TM
200W 48V

EC-Servomotor EC 60 TM
200W 310V

EC-Servomotor EC 60 TM
400W 48V

EC-Servomotor EC 60 TM
400W 310V

EC-Servomotor EC 80 TM
750W 310V

Schrittmotor MS 300 HT-2
Schrittmotor MS 600 HT

Schrittmotor MS 900 HT

LES 5
integriert
Schrittmotor MS 200 HT-2

EC-Servomotor EC 60 TM
200W 48V

EC-Servomotor EC 60 TM
200W 310V

EC-Servomotor EC 60 TM
400W 48V

EC-Servomotor EC 60 TM
400W 310V

LES 4 /LES 6
seitliche Montage

Schrittmotor MS 200 HT-2

EC-Servomotor EC 60 TM
200W 48V

EC-Servomotor EC 60 TM
200W 310V

EC-Servomotor EC 60 TM
400W 48V

EC-Servomotor EC 60 TM
400W 310V

Art.-Nr.

396055 0060

396058 0060

396421 0060

396421 0070

396440 0080

396440 0070

396475 0070

396082 0060

396085 0060

396088 0060

Art.-Nr.

396058 1060

396421 1060

396421 1070

396440 1080

396440 1070

Art.-Nr.

396058 2060

396421 2060

396421 2070

396440 2080

396440 2070

Art.-Nr.
mit Bremse

396058 0260

396421 0260

396421 0270

396440 0280

396440 0270

396475 0270

396082 0260

Art.-Nr.
mit Bremse

396058 1260

396421 1260

396421 1270

396440 1280

396440 1270

Art.-Nr.
mit Bremse

396058 2260

396421 2260

396421 2270

396440 2280

396440 2270

1-Achs-
controller

IT 116 Flash

[T 116 Flash

MC1-20

MC 1-40

MC1-20

MC 1-40

MC 1-40

iMC-S8
iMC-S8

iMC-S8

1-Achs-
controller

IT 116 Flash

MC 1-20

MC 1-40

MC 1-20

MC 1-40

1-Achs-
controller

IT 116 Flash

MC1-20

MC 1-40

MC 1-20

MC 1-40

Mehrachs-
controller

iMC-P / iMC-S8

iMC-P /iMC-S8

iCU-EC/iPU-EC

iCU-EC/IiPU-EC

iCU-EC/iPU-EC

iCU-EC/IiPU-EC

iCU-EC/ iPU-EC

iMC-S8
iMC-S8

iMC-S8

Mehrachs-
controller

iMC-P / iIMC-S8

iCU-EC/iPU-EC

iCU-EC/iPU-EC

iCU-EC/iPU-EC

iCU-EC/iPU-EC

Mehrachs-
controller

iMC-P

iCU-EC/IiPU-EC

iCU-EC/IiPU-EC

iCU-EC/iPU-EC

iCU-EC/IiPU-EC

Motorleitung
Controller

392750 XX00

392750 XX00

392759 XX00

392307 XX00

392307 XX00

392307 XX00

392750 XX00
392750 XX00

392750 XX00

Motorleitung
Controller

392740 XX00

392759 XX00

392307 XX00

392307 XX00

Motorleitung
Controller

392759 XX00

392307 XX00

392307 XX00

Motorleitung
Schaltschrank

392760 XX00

392305 XX00

392303 XX00

392305 XX00

392305 XX00

Motorleitung

Schaltschrank

392760 XX00

392305 XX00

392303 XX00

392305 XX00

Motorleitung

Schaltschrank

392760 XX00

392305 XX00

392303 XX00

392305 XX00

Encoder-
leitung

392740 XX00

392740 XX00

392740 XX00

392740 XX00

392740 XX00

Encoder-
leitung

392740 XX00

392740 XX00

392740 XX00

392740 XX00

Encoder-
leitung

392740 XX00

392740 XX00

392740 XX00

392740 XX00

isel’



Motormodule

Malzeichnung
Motormodul 1

25

——- 64,5
Art.-Nr. Motormodul Lange L
396112 0060 DC 100 185 mm =
396055 0360 MS 135 mit Bremse 105 mm 38 g
396055 0060  MS 135 ohne Bremse 105 mm = RA7S
396058 0360  MS 200 mit Bremse 155 mm 15
396058 0060  MS 200 ohne Bremse 155 mm 77 S
MaBzeichnung
EC 60
Art.-Nr. Motormodul Lange L
396421 0060  EC 60 TM 200W 48V 103,5 mm 2
3964210260  EC 60 TM 200W 48V mit Bremse ~ 150,5 mm T ! [
3964210070  EC 60 TM 200W 310V 107,7 mm 4"‘ 3 3
3964210270  EC 60 TM 200W 310V mit Bremse  154,7 mm 0
396440 0080  EC 60 TM 400W 48V 131,5mm - 2
396440 0280  EC 60 TM 400W 48V mit Bremse  178,5 mm 15
396440 0070  EC 60 TM 400W 310V 135,7 mm - )
396440 0270  EC 60 TM 400W 310V mit Bremse ~ 178,5 mm
Malzeichnung

Motormodul 2 I ]
O

Art.-Nr. Motormodul Lange L 2

396475 0070  EC 80 T™M 750W 143 mm g 1 —

396475 0270  EC80 TM 750W mit Bremse 191 mm 4L "é g
396085 0060  MS 600 HT 96 mm , 7@

396088 0060  MS 900 HT 126 mm jﬁi -

25
15
77 5

MaBzeichnung

Motormodul / seitliche Montage

396058 2060  MS 200 HT 107 mm 150 mm 225 mm

396058 2260  MS 200 HT mit Bremse 157mm 150 mm 225 mm -

3964212060 EC 60 TM 200W 48V 277mm 160 mm 235 mm f

3964212260 EC 60 TM 200W 48V mit Bremse 277 mm 160 mm 235 mm é

3964212070  EC60 TM 200W 310V 277mm 160 mm 235 mm %

3964212270 EC60 TM 200W 310V mit Bremse 277 mm 160 mm 235 mm g\

396440 2080 EC 60 TM 400W 48V 277mm 160 mm 235 mm

396440 2280 EC 60 TM 400W 48V mit Bremse 277 mm 160 mm 235 mm

396440 2070  EC 60 TM 400W 310V 277mm 160 mm 235 mm

396440 2070  EC 60 TM 400W 310V mit Bremse 277 mm 160 mm 235 mm 80 Lange L
isel’ Lineareinheiten | MECHANIK




Kupplungsgehause

Anschlussmdglichkeiten
Vorbereitung Direktantrieb

Befestigung 0°

mit entsprechender Wellenkupplung

Winkelgetriebe
Befestigung 90°

geteiltes Kupplungsgehduse
lange Hiilse
mit entsprechender Wellenkupplung

Anschluss-

- e . Winkelgetriebe | Winkelgetriebe
moglichkeiten LES 4 LES 6 LES 5 h ° : °
Direktantrieb Befestigung 0° | Befestigung 90

Anschluss iiber Kupplungsgehduse 1 Kupplungs-
MS 200 HT-2 kurze Hiilse gehduse 1
EC 60 mit entsprechender Wellenkupplung lange Hiilse
MS 600 HT Anschluss iiber Kupp!ungsgehc‘iuse 2 Kuppilungs-

kurze Hiilse gehiiuse 2
Lk LA mit entsprechender Wellenkupplung lange Hiilse
EC86
Winkelgetriebe geteiltes Kupplu.r_rgsgehause
kurze Hiilse

Anschluss iiber
Transmissionswellensatz

Bestelllibersicht

Kupplungsgehause

Kupplungsgehause 1

Kupplungsgehause 2

geteiltes Kupplungsgehduse

kurze Hiilse

Art.-Nr.: 218100 0001

lange Hiilse

Art.-Nr.: 218100 0002

kurze Hilse

Art.-Nr.: 218100 1001

lange Hiilse

Art.-Nr.: 218100 1002

kurze Hiilse

Art.-Nr.: 218100 2001

lange Hiilse

Art.-Nr.: 218100 2002

Kupplungen

Kupplung Art.-Nr.: d, d,
218 001 5060 5,0 6,0
20/30
218 001 9999 von 4 bis 7 mm
218 002 6380 6,35 80
30/40 218 002 8080 80 80
218 002 9999 | von 6 bis 13 mm
218 003 9580 9,52 8,0
40/60
218 003 9999 | von 8 bis 18 mm

‘ ‘ MECHANIK | Lineareinheiten
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Kupplungsgehause

MaBzeichnung

Kupplungsgehause 1
4 Befestigungsschrauben M6 x 75 100*

ad1 a8 B
S % S
Q X
y =
—=122.5/== 22.5‘«
*) MaBe beziehen sich auf AbmaBe mit langer Hiilse
d1 = Motorwellendurchmesser 6.35 / 8 / 9 mm
MalBzeichnung
Kupplungsgehause 2
ppiUngsg 4 Befestigungsschrauben M6 x 75 100* g
o
15 62 88* Q
3— =3 33*
60 \
1 a8 >
g Q? | P =) S
Q Q v
% T _I
——122.5~=122.5——
2 |
*) MaBe beziehen sich auf AbmaBe mit langer Hiilse
d1 = Motorwellendurchmesser 6.35/ 8 / 9 mm
Malzeichnung
geteiltes Kupplungsgehause
Anschiussseite . . * Anschlussseite
Linearfiihrung ‘ 32 T ‘ rsz 62 Winkelgetriebe
o 1
! f
© ©
= = 4 Verbindungs-
x x
< < schrauben M5
~f15~- N
-1 27 =~ —--27 57* Q

*) MaBe beziehen sich auf AbmaBe mit langer Hiilse

isel’
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Motoranschlussbelegungen

Anschlussbelegung fiir Schrittmotoren

Motoranschluss
Motoranschluss

1 Motorphase 1A 1 Motorphase 1A
2 Motorphase 1B - 2 Motorphase 1B
3 Motorphase 2A 3 3 Motorphase 2A
4 Motorphase 2B 4 Motorphase 2B
5 +24V Schalter 5 +24V Schalter
6 +24V Bremse 6 +24V Bremse
7 GND Schalter 7 Endschlater 2
8 GND Bremse 8 GND Bremse
9 Endschalter 1 9 Endschalter 1
10 Endschalter 2 1 Gehduse- Kabelschirm
Ansicht auf Stifteinsatz an der Steckseite 1 ; Ansicht auf Stifteinsatz
Gehéuse- Kabelschirm an der Steckseite
Anschlussbelegung fiir biirstenlose EC-Servomotoren (BLDC) 48V
Motoranschluss Encoderanschluss
1 Motorphase U 1 Hall Signal A
2 Motorphase V @ 2 +5V Encoder / Hall
3 Motorphase W 3 Encoderspur /Z
4 = 15 4 Encoderspur /B
5 +24V Bremse 5 Encoderspur /A
6 GND Bremse 6 +24V Schalter
7 7 Endschalter 1
8 8 GND Schalter
9 Schutzleiter PE E i 9 Hall Signal B
Gehduse- Kabelschirm 10  GND Encoder
Ansicht auf Stifteinsatz an der Steckseite L M EllcoursRlie
12 Encoderspur B
Ansicht auf Stifteinsatz 13 Encoderspur A
an der Steckseite 14 Hall Signal C

15 Endschalter 2
Gehause- Kabelschirm

Anschlussbelegung fiir biirstenlose EC-Servomotoren (BLDC) 310V

Motoranschluss Encoderanschluss
1 Motorphase U 1 Hall Signal A
PE  Schutzleiter PE L 2 +5V Encoder / Hall
3 Motorphase W 3 Encoderspur /Z
4 Motorphase V 15 4 Encoderspur /B
A +24V Bremse 5 Encoderspur /A
B GND Bremse 6 +24V Schalter
C Temp + 7 Endschalter 2
D Temp - 8 GND Schalter
Gehduse- Kabelschirm £ i 9 Hall Signal B
10 GND Encoder
Ansicht auf Stifteinsatz an der Steckseite e ll HOSEEET
12 Encoderspur B
Ansicht auf Stifteinsatz 13 Encoderspur A
an der Steckseite 14 Hall Signal C

15 Endschalter 2
Gehéause- Kabelschirm

‘ ‘ MECHANIK | Lineareinheiten isel’



Motoranschlussleitungen

Ubersicht Motoranschlussleitungen
fuir Schritt-, DC-Servo-, sowie EC-Motoren

Artikelnummer Bezeichnung

392750 0500 Schrittmotorleitung M23 12pol. Stecker - Buchse 1:1, 5 m

392755 0500 Schrittmotorleitung DSub 9pol. Stecker - M23 12pol. Buchse, 5 m

392781 0500 Schrittmotorleitung DSub 9pol. Stecker - Buchse 1:1, 5 m

392759 0500 DC/EC-Servomotorleitung M23 9pol. (8+PE) Stecker - Buchse 1:1, 5 m
392760 0500 DC/EC-Servomotorleitung M23 9pol. (8+PE) Buchse - Aderendhiilsen, 5 m
392740 0500 Encoderleitung DSub 15pol. Stecker - Buchse 1:1, 5 m

392325 0500 Encoderleitung M23 17pol. Buchse - DSub 15pol. Stecker, 5 m

392305 0500 EC/AC-Servomotorleitung M23 310V (4+3+PE) Buchse - Aderendhiilsen, 5 m
392307 0500 EC-Servomotorleitung M23 (4+3+-PE) Stecker - Buchse 1:1, 5 m

Alle angegebenen Motor- und Encoderleitungen sind schleppkettentauglich.

Weitere Ldngen auf Anfrage.

isel’ Lineareinheiten | MECHANIK ‘ ‘




Montagesatz mit Winkelgetriebe

Einbauvarianten

Kupplungsgehéusesatz 90°

Kupplungsgehausesatz 0°

L}

@ Winkelgetriebe

@ geteiltes Kupplungsgehause mit
Wellenkupplung WK 40/60

(3) LES 4, LES 6 oder LES 5
(Vorbereitung Direktantrieb)

@ Kupplung fiir Transmissionswelle @25
(5) Transmissionswelle @25

@ Stehlager - empfehlenswert ab einer
Transmissionswellenlange von 1500 mm

MaBzeichnung

Winkelgetriebe
*‘QQF 26 74 | 32.5
e : M4, 8 tief
© Passfeder
s 4x4x20
x
: <
| o
= | = B
| 3
gl e = o8 s
‘ 4
oy | 0 __ | o
| E= |
} o T 1
| v A
8 m
i
044
265
Bestelliibersicht
Montagesatz mit Winkelgetriebe Transmissionswelle Kupplung / Stehlager

bei H-Konstruktion an LES 4 / LES 6/ LES 5,

Befestigung 0° .
Lieferumfang: 2 x 1), 2 x(2), 2 x(4)
Art.-Nr.: 216150 0001

bei H-Konstruktion an LES 4 / LES 6/ LES 5,

Befestigung 90°
Lieferumfang: 2 x (17, 2 x(2), 2 x(4)
Art.-Nr.: 216150 0002

Hohlwelle @ 25 mm x 4 mm, blank
1000 mm
Art.-Nr.: 219001 0125

Hohlwelle @ 25 mm x 4 mm, blank
2000 mm
Art.-Nr.: 219001 0225

Passende Direktantriebsmodule LES 4/5/6 siehe Tabelle Seite B-46.

Kupplung fir Transmissionswelle
Umsetzung von 12 auf 25 mm, VE 2 St.
Art.-Nr.: 218050 0002

Stehlager fir Transmissionswelle
VE 1 Stiick
Art.-Nr.: 896202 5562

‘ ‘ MECHANIK | Lineareinheiten
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Lineareinheiten

Montagesatz mit Winkelgetriebe

MaBzeichnung und Technische Daten

31

Transmissionswelle

Walzlager

Stehlager - zur Vermeidung von Schwingungen / zur
Unterstiitzung der Transmissionswelle (empfehlenswert
ab einer Wellenléange von 1500 mm)

Ubertragbares

yrueyoow

Drehmoment Wt
Gewicht der
Kupplung 0.3kg
©
B Gewicht der Welle 0,540 kg/m
©
< .
[ i Massentragheits-
— moment d. beiden 2,68" 10 “ kgm?
B Kupplungen
Massentragheits-

" 6 2
T el WL 8,171 " 10°kgm?/100 mm

MaBzeichnung Kupplung

k1] @57
Aullgrdurchmasse:
Sechraubenkop?

=i

#2517

Avrtikel-Nr. 218050 0002

made by isel’
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Schlitten-/Kreuztischplatten

Verbindungselemente

Lochbild Schlittenplatte PS 1
L125xB70xH 7,7 mm

Montage an:
LES 4 mit 1 x WS 5/70

Art.-Nr.: 277001

125

100
50
Il
D11/4,5 tief C &’ &=
\4 ,L ol o
D66 T & KR
o ﬁ‘) £
XD by 4xM6

Lochbild Schlittenplatte PS 2
L255xB70xH 7,7 mm

Montage an:
LES 4 mit 2 x WS 5/70

Befestigungsmaglichkeit fur:
Verbindungswinkel WV 2 / WV 5

Art.-Nr.: 277002

130 6xMé
@ 11/4,5tief i
© 2525 ° 25 | 25
I i N e i N
6.6 d Db
LS i i
241J 100 \_ 75 \_ 56
255

Lochbild Schlittenplatte PS 3
L 220 x B 125 x H 7,5 mm

Montage an:

LES 5 mit 2 x WS 5/70 Art.-Nr.: 277003

4xM6 2P brr
% y o
60 © ©
4XP 6 17
Q83 4o —o —
7 D 11/4,5tief
&0 ® |
~_ 066
[0}
75
150
200
220

Lochbild Schlittenplatte PS 4
L 255 x B 220 x H 7,5 mm

Montage an: LES 5 mit 4 x WS 5/70
Montage Kreuztisch: LES 5 mit LES 5 (in Verbindung mit VP 2)
Befestigungsmaglichkeit fur: Verbindungswinkel WV 3 / WV 6

255
240 Art.-Nr.: 277004
130
o [¢ o
% 25 | 25 ? % 25 [ 25 j‘
T 100 T 100 T;
8388
Mﬂ
2P 6 H7
© @11/4,5tiet ©xdbw ]
@ O :
P66
o (? ?4 ?
241‘ 100 ‘ 75 56

Lochbild Schlittenplatte PS 6
L220xB125xH 7,5 mm

Montage an: LES 4 mit 2 x WS 5/70
Montage Kreuztisch: LES 4 mit LES 5 (inVerbindung mit PS3)

Lochbild Schlittenplatte PS 7
L 255xB 220 xH 7,5 mm

Montage an: LES 6 mit 4 x WS 5/70
Montage Kreuztisch: LES 6 mit LES 5 (in Verbindung mit PS 4)

Befestigungsmaglichkeit fiir: LES 4 / LES 5 20 Art.-Nr.: 277016
75
Art.-Nr.: 277011 .
%P6 w7 Q)
T D
= e
125 © th_@
. @ (&2 5 40 @ ‘
® sose, O %——L——A} 588
olglw 2xM4
P11/4,5tief % 2 ﬁ 25 ] 25 il
06,6 /Z® G © g'_@ X D6
© © @ o
130 © R ‘ 5o G
6.6 o1 ]‘/4,5ﬂef
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Schlitten-/Kreuztischplatten Verbindungselemente
Lochbild Schlittenplatte PS 8 Lochbild Schlittenplatte PS 9
L125xB 145 xH 7,5 mm L250x B 145 xH 7,5 mm
Montage an: Montage an: LES 6 mit 4 x WS 5/70
LES 6 mit 2 x WS 5/70 Art.-Nr.: 277017 Befestigungsmoglichkeit fiir: Verbindungswinkel WV 7
e Art.-Nr.: 277018
100 )
5‘0 100
011/ et ! a6 1/4,5tief ol & 4
5 tiel & | oxMo. % @
w % R = XX,
‘ vl g9 282
S ‘ ~| Sl T
© °o © © o
@ % @ 10xMé o
o | ¢ ¥
| (s2) | 100 | 50 | 4
Lochbild Schlittenplatte PS 10 Lochbild Schlittenplatte PS 11
L210xB 215 xH 7,5 mm L210xB215xH 7,5 mm
Montage an: LES 6 mit 4 x W5 5/70 . . Montage an: LES 6 mit 4 x WS 5/70
Montage Kreuztisch: LES 6 mit LES 6 (in Verbindung mit PS 11) Montage Kreuztisch: LES 6 mit LES 4 (in Verbindung mit PS 10)
150 Befestigungsméglichkeit fir: LES 6
- T Art-Ne: 277013 Art-Nr: 277020
@ 11/4,5tief — N o) o
LYVR &
% 5 O %Az_s? xD6mw /@ °
(o] R/ [Q’ll/f:r’:ef
2eE S B
R © g © © o ©
g 5 2P 6w XD 6w ]_@ o)
N 9 2P 6 H7
ﬁ[ al 14xM6 N gj_é :7
Lochbild Schlittenplatte PS 12 Lochbild Verbindungsplatte VP 2
L 220xB 180 x H 7,5 mm L255xB220xH 7,5 mm
Montage an: LES 6 mit 4 x WS 5/70 Montage an: LES 5 mit 4 x WS 5/70
Befestigungsmaglichkeit fir: LES 5 Art.-Nr.: 277021 Befestigungsmaoglichkeit fiir: LES 5 Art.-Nr.: 277006
5 5 ! nsen B
[0} & N\ nl_é
© o © © o © © g)L@
@ 11/4,5tiet k oo NEE 3 & @ 88 ]
6 ©
et (?Lsﬁ (‘j @j&
© © €] &
130 (e ﬁ © 31—§w

®6.6 @11/4,5tief
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Schlitten-/Kreuztischplatten Verbindungselemente

130
Lochbild Schlittenplattenset Verbindungskreuz
flir Kreuztisch LES 4 2 x LES 4 gﬁ
L100xB 100 x H 8 mm wPow Q
100 Art-Nr: 277007~ | L%a |
Montage an: LES 4 g @ Y q
Befestigungs- 1 T OEtES ¢ selsg
moglichkeit fiir LES 4 2m6 _—1° L © © 9 ‘ &
| /5tiet < I
Art.-Nr.; 277008 == e 3% 8 @ 11/4.5tief
o7 Do &
) | o7
(e} <
6
250

Kreuztischverbindungsplatten 1
2x L255xB220xH8 mm

ein Set aus PS 4 und VP 2,
fir die rechtwinklige Verbindung
zweier Lineareinheiten LES 5

Art.-Nr.: 277010

Kreuztischverbindungsplatten 2
2x L220xB125xH 8 mm

ein Set aus PS 3 und PS 6,

fiir die rechtwinklige Verbindung
einer Lineareinheit LES 5

mit einer Lineareinheit LES 4

Art.-Nr.: 277012

Kreuztisch LES 5 und LES 6 Kreuztisch 2 x LES 6 Kreuztisch LES 4 und LES 6
PS4 und PS 7 PS 10 und PS 11 PS 11 und PS 10

‘ ‘ MECHANIK | Lineareinheiten made by isel’



T-Nuten-Schlittenplatten Verbindungselemente
Lochbild T-Nutenplatte PT 25 x 250 fiir LES 4
L 100 xB 75 x H 20 mm L 200 xB 75 x H 20 mm
Montage an: LES 4 mit 1x WS 5/70 Montage an: LES 4 mit 2x WS 5/70
Art.-Nr.: 277030 0001 Art.-Nr.: 277030 0002
X 50 @ 90°Senkung fur Mé
1!‘ @
90°Senkung fur M6 9 i
©
d Db
Pérw | 2k 98 ;
i ST I
75 < X ) —_
O
75 14,5
Lochbild T-Nutenplatte PT 25 x 250 fiir LES 6
L100xB 125 x H 20 mm L200xB 125 x H 20 mm
Montage an: LES 6 mit 2x WS 5/70 Montage an: LES 6 mit 4x WS 5/70
Art.-Nr.: 277030 0003 Art.-Nr.: 277030 0004
4x25 =100 /90“Senkung for Mé
X Las 5 ©)
& ° G
90°Senkung for Mé o6 Wg %) @
@ O ol o
B 5 ols lfS
Bow
© ® S ©)
° G
75 &
125 Q
75
125
Lochbild T-Nutenplatte PT 25 x 250 fiir LES 5
L 100 x B 250 x H 20 mm L 200 x B 250 x H 20 mm
Montage an: LES 5 mit 2x WS 5/70 Montage an: LES 5 mit 4x WS 5/70
Art.-Nr.: 277030 0005 Art.-Nr.: 277030 0006
9x25 =225 90°Senkung fur Mé
X L2 ‘ 5 ®
] ‘“ o e
90°Senkung fur Mé & 5 ®
Dby
@ € oo
®\ o 38 ok
@ ® o ©)
Db % O G
150 ]
250 <Y ®
150
250
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Lineareinheiten

Verbindungswinkel Verbindungselemente

Verbindungswinkel mit plangefrasten Aufspannflachen passende Abdeckbleche

mechanik

Wvg8 Wv7 WVe6

WV 19

WV5 WV3

WV 2 WV1

Verbindungswinkel WV 1
* blank

* Alu-Guss (0,2 kg)

e L71 x B75 x H71
Art.-Nr.: 209110 0010

Verbindungswinkel WV 2
* blank

* Alu-Guss (2,6 kg)

* [221 x B75 x H446
Art.-Nr.: 209110 0022

Verbindungswinkel WV 3
* blank

* Alu-Guss (5,8 kg)

* 1221 x B221 x H446
Art.-Nr.: 209110 0032

Verbindungswinkel WV 5
* blank

* Alu, geschweiBt (5,26 kg)
* 1220 x B75 x H670
Art.-Nr.: 209 110 0050

Verbindungswinkel WV 6
* blank

* Alu, geschweiBt (13,3 kg)
* 1220 x B220 x H670
Art.-Nr.: 209110 0060

Verbindungswinkel WV 7
* blank

* Alu, geschweiBt (10,8 kg)
¢ 220 x B145 x H670
Art.-Nr.: 209110 0070

Verbindungswinkel WV 8
* blank

* Alu, geschweift (7,4 kg)
e 1222 x B145 x H446
Art.-Nr.: 209110 0080

Verbindungswinkel WV 19
* blank

* Alu, geschweifBt (2,5 kg)
* 1150 x B221 x H300
Art.-Nr.: 209110 0190

Abdeckblech fiir WV 2
* natur eloxiert

* Alu-Blech (0,8 kg)
Art.-Nr.: 209110 0021

Abdeckblech fiir WV 3
* natur eloxiert

* Alu-Blech (1,15 kg)
Art.-Nr.: 209110 0031

Abdeckblech fiir WV 5
* natureloxiert

* Alu-Blech (1,20 kg)
Art.-Nr.: 209 110 0051

Abdeckblech fiir WV 6
* natur eloxiert

* Alu-Blech (1,8 kg)
Art.-Nr.: 209110 0061

Abdeckblech fiir WV 7
* natur eloxiert

* Alu-Blech (1,5 kg)
Art.-Nr.: 209110 0071

Abdeckblech fiir WV 8
* natur eloxiert

* Alu-Blech (1 kg)
Art.-Nr.: 209110 0081

MECHANIK
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Verbindungswinkel Verbindungselemente

Lochbild Lochbild unten

. . Lochbild vorne 6.5 65
Verbindungswinkel WV 1

—3 3
L71xB75xH 71 mm O@% © e
I 3 (c] + O N
LB NI P o |-
D‘5O D‘AO
050
75
Lochbild
Verbindungswinkel WV 2
L 221 x B 75 x H 446 mm
Lochbild vorne Lochbild unten
O O 0O O 0O O 0O 0O 0O O O O O O O O o0 O O O O O O O o©
+—o—0 —o—o© +e—e%o—e%o—e}{ﬁ too—0-0-—0-0-0-0 03

Q\OOOOO??

37,5 Raster 25mm D6,5 @65 Raster 25mm 37,5
446 221

??OOOOOOOOOOOOOO}}

Lochbild
Verbindungswinkel WV 3

L2271 xB 221 xH 446 mm

%M Lochbild vorne Lochbild unten
/6 0 0 0 0 0 0 0 0 0 o 0-0 0 © 0 0 0 0 0 0 0 O
6 6,0 0 o SR o 6 6 © o 6 N0 O 0 0 0.,
o o o o ‘o0 0 o o o o o o o 0 o O 0 © [
o o o 0 0 0 0 0o o o o o of 0 0 0Ny 0//0 C
b o —0—© o o %o—e%ﬁ—e%o—egg 38y 16— 6—0—H©-6—0—6-o6+118988332
o q 0 0 0 0 0o o o o of 0 0 0.7/ 0\N\0 0
o o o o o o o o o o Sl O 0 © [}
O O ¢ [e) o © (o) [ole] ] O /O O O O O
60 o0 o o 0 o o o > 9 0 o e o 0 O © 0 0 0 0]
112,5 @7 b7 Raster 25mm 37,5
3375 21
446
Lochbild
Verbindungswinkel WV 5
L220xB 75 xH 670 mm
Lochbild vorne ?65 Lochbild unten 265
o o o o (o) \b G] o 0/ (e}
© o o o o o ot ° 0
362,5 ‘ ‘ Raster 50mm ‘ 100 ‘ 75 ‘ 37.5
670 220
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Verbindungswinkel Verbindungselemente

Lochbild

Verbindungswinkel WV 6
L 220 x B 220 x H 670 mm

Lochbild vorne Lochbild unten
o o o o o o o o o o o o o o =
65
o o o o o o o o o o o o d =
96,5
| @65
e o BEg Jo———o——e g
o o o o o o o o o o o o [ =
Q Q o o o o o o o o o o Of Q Q o =
62,5 _‘ ‘ Raster 50mm ‘ 100 ‘ 75 37.5
670 220
Verbindungswinkel WV 7
L220 x B 145 x H 670 mm
X D65 . D65
Lochbild vorne Lochbild unten
o o o o o o ) o o o 3 o oo oo dJo oo —
|
w| v } wn
- - D— -——6——0—- S (] © | < -
(s =
!
|
[} [¢ ) 5) 0 <) ° 0 <) [9) o o 60 00 6 00 =
62,5 12,5
162,5 Raster 50mm Raster 50mm 50
670 220

Lochbild
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Zubehor

Energiefiihrungskette

MaBzeichnung
Energiefiihrungskette

Energiefiihrungskette 3
e VE 1 Stlicka 1 m
Art.-Nr.: 219204 1000

Anschlusselemente

fiir E-Kette 3

* mit Zugentlastung

* VE 1 Satz

Art.-Nr.: 219205 0002

38 38
— 21 = — 21 |~
60.5 L _
L L —Of s Ot in
2 o ] ! : @ @10/90° @7j ©
R = e
Anbausatze

Gasdruckfeder

Endschalter auBenliegend

Gasdruckfeder-Anbausatz
* Hub 220 mm

* 490er Nennldnge

Art.-Nr.: 216450 0001

Endschalter-
Anbausatz LES 4

* fiir auBenliegende Endschalter
Art.-Nr.: 216460 0001

Endschalter-
Anbausatz LES 5

« fiir auBenliegende Endschalter
Art.-Nr.: 216460 0002

Endschalter-
Anbausatz LES 6

* fiir auBenliegende Endschalter
Art.-Nr.: 216460 0003

Gasdruckfeder-Anbausatz
¢ Hub 300 mm

* 690er Nennldnge

Art.-Nr.: 216451 0001

Montageset fiir Sperrluft
o fiir LES4 - LES6
Art.-Nr.: 216460 0006

Montageplatte

fir Verschraubung von oben

o fur LES4  Art.-Nr.: 623025 6837
e fur LES5  Art.-Nr.: 623025 6833
e fir LES6  Art.-Nr.: 675015 0362
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Funktionsiibersicht

Lineareinheit mit Zahnriemenantrieb

Beidseitige Endlagenpuffer
mit Parabelfedern

Einfaches Spannen des
Riemens (iber Spannbolzen
unterhalb des Schlittens

Verdrehsteifes Alu-Profil
in Langen bis 6 m

2 Stahlwellen @ 8 mm,
im Profil eingepresst
und kalibriert

Antriebsmotor
beidseitig
anflanschbar

‘ ‘ MECHANIK

| Lineareinheiten
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Lineareinheiten

Funktionsiibersicht Lineareinheit mit Zahnriemenantrieb

Zahnriemen HDT 3 M,
15 mm breit

yrueyoow

Zentrale
Schmiermdglichkeit

Beidseitig gelagerte
Stahlritzel

Variable

Befestigungsmdglichkeiten

Patentierter isel-Wellenschlitten
mit T-Nuteneinziigen, plangefrast

made by isel’ Lineareinheiten | MECHANIK ﬁ



Lineareinheiten

Lineareinheiten

mit Zahnriemenantrieb

LEZ 1

mechanik

Merkmale

* Aluminium-Profil,
Miniaturlinearfihrung LFS-8-2
* spielfreier Vorschub

0’ T

mit Zahnriemenantrieb
- Zahnriemen mit 3 mm Teilung
Breite 9 mm

* Vorschub pro Umdrehung: 60 mm
* Wiederholgenauigkeit

kleiner oder gleich = 0,2 mm
* Vorschub max. 1,5 m/s
« Uberfahrendschalter mit Anschlusskabel

mit Wellenschlitten mit Laufwagen

* mechanische Endschalter

Zubehor finden Sie auf Seite B-70.

Bestellschlissel
232 005 XXXX
|

|

Profilldngen LFS-8-2 (mm)
Laufwagen 298, 398, 498, 598, 675,
8 = ohne Motor, 698, 798, 998, 1498, 1798,

mit Wellenschlitten 1998, 2498, 2998
9 = ohne Motor, (z. B. 398 mm = 040

mit Laufwagen 675 mm = 068)
Option: bis 6000 mm

Antriebe / Schlitten

Optionen:
* Sonderldngen im Raster von
100 mm auf Anfrage,
max. 6000 mm
* Befestigung Gber integrierte
Gewindeschiene M6, Raster 50 mm
e Schrittmotorantriebsmodul
50Ncm, SubD
Art.-Nr.: 396049 3010L
* Reed-Sensor

Technische Daten

Riementyp.........ocooooiii HTD 3M, Breite 9 mm
Schlittengewicht. ..., 0,430 kg

Gewicht ohne Antriebsmodul.................. 1000 mm = 3 kg
spezifische Masse des Zahnriemens......... 0,0225 kg/m
Laufwagengewicht..................coo, 1,03 kg

spezifisches Flihrungsgewicht.................. 0,200 kg/100 mm

Wirkdurchmesser d. Synchronscheiben.... @ 19,170 mm
Massentrdgheitsmoment der

Synchronscheiben..............o 5,585+107 kgm?

Vorschub pro Umdrehung....................... 60 mm

Antriebsmodul Antriebsmodul

mit Schrittmotor mit Schrittmotor

MS-048 HT MS-045 HT
(Untersetzung 2:1)

Lastdiagramm
Zuldssig beschleunigte Massen auf die Riemenfestigkeit bezogen.*

[ zuldssig beschleunigte Masse

kol [ nichtzulassig beschleunigte Masse

24
22
20
18
16
14
12

o N &~ o

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40

[m/s’]

* bei vertikalem Aufbau ist die Erdbeschleunigung (g=9,81 m/s?) zu beriicksichtigen

Durchbiegungsdaten finden Sie auf Seite B-9.
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Lineareinheiten LEZ 1

mit Zahnriemenantrieb

MaBzeichnungen
ohne Motor, mit Wellenschlitten

Verfahrweg = Profillinge X minus 150 mm

47 126 27
100
3 ) ©

3
e L Profillange X J

000 lg——- ] iz \7

8.5
6.5

. 10.5
ohne Motor, mit Laufwagen

Verfahrweg = Profillange X minus 131 mm

47 125 27

==Y
—— | mn qﬁ
LI @ Do | =
MA@X) | g4 Laufrolle 31 mm ‘
Profillange X
90 ‘
@5 I
050 @
1=
21# H . ] g 0@0 q Hgtal
U=l o “6/,0

Motormodule (Motoranschlussbelegungen finden Sie auf Seite B-50)

Antriebsmodul mit Schrittmotor Antriebsmodul mit Schrittmotor Antriebsmodul mit Schrittmotor Antriebsmodul

MS-048 HT (Direktantrieb) MS-048 HT (Untersetzung 2:1) MS-135 HT (Untersetzung 2:1) mit Servomotor

Vorschub: 60 mm / Umdrehung Vorschub: 30 mm / Umdrehung Vorschub: 30 mm / Umdrehung EC-42
(Untersetzung 2:1)

Art.-Nr.: 396048 3015 Art.-Nr.: 396049 3015 Art.-Nr.: 396056 3015 Vorschub:
30 mm / Umdr.

Art.-Nr.:
396407 3060

Gesamtlange
mit Motormodul:

{ % o= of7=)o
| ® T .
3 || = o i S Profillénge
l e +163,5 mm
= ®
87
‘ 1305 L2 1305

22 |
o
S

f j D5 56.5

B 6
=13

o <
=]

—r—x42

g{q i
E@ Jﬁgia
1]
T,
g0

] — § H Ha
Gesamtlange mit Motormodul: Gesamtlange mit Motormodul: o=
Profilldnge +94 mm Profillinge +138 mm
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Lineareinheiten LEZ 2

mit Zahnriemenantrieb

Merkmale

* Aluminium-Profil,
mit Miniaturlinearfiihrung LFS-8-5
* spielfreier Vorschub mit Zahnriemen-
antrieb - Zahnriemen mit 5 mm Teilung,
Breite 25 mm
* Vorschub max. 5 m/s
* Wellenschlitten WS 3, L 176 x B 130 mm
* Vorschub pro Umdrehung: 70 mm
* Wiederholgenauigkeit
kleiner oder gleich = 0,2 mm
* in Ldngen bis 6000 mm lieferbar
« Uberfahrendschalter mit Anschlusskabel
* mechanische Endschalter

mit Wellenschlitten mit Laufwagen
Zubehdr finden Sie auf Seite B-70.
Bestellschliissel Optionen:
* Sonderldngen im Raster von

Profillingen (mm) 100 mm auf Anfrage, max. 6000 mm

232 002 XXXX 696 996, 1496, 199, " auch als Direktantrieb mit
- Schrittmotor

2496, 2996 - Servomotor

(z.B. 696 mm = 070 * induktive Endschalter
Antriebe / Schlitten, Laufwagen 1496 mm = 150)
8 = ohne Motor, mit Wellenschlitten
9 = ohne Motor, mit Laufwagen Option: bis 6000 mm
Technische Daten Lastdiagramm
RRTNYD.....oo HTD 5, Breite 25 mm Pl besceunite Masen auf e Remeresiget beroger,
SCh“ttengeWiCht .................................. 0,940 kg 1 nichtzulassig beschleunigte Masse
Gewicht ohne Antriebsmodul............... 1000 mm = 7,9 kg 2
spezifische Masse des Zahnriemens......0,09 kg/m z
Laufwagengewicht ... 2,03 kg 8
spezifisches Flihrungsgewicht.............. 0,472 kg/100 mm 16
Wirkdurchmesser 2
der Synchronscheiben.................... 222,28 mm 10
Massentrdgheitsmoment 6
der Synchronscheiben........................ 5,58:10° kgm? :
Vorschub pro Umdrehung................... 70 mm 0

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40
[m/s’]

* bei vertikalem Aufbau ist die Erdbeschleunigung (g=9,81 m/s?) zu beriicksichtigen

Linearfiihrungsschiene LFS-8-5

Tragheitsmoment I, 13748 cm* Antriebsmodul
T T K ' mit Servomotor

Tragheitsmoment by . 27,98 cm* EC 60 L

Widerstandsmoment Wy 23,91 am’

Widerstandsmoment Wy 13,09 cm’
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Lineareinheiten LEZ 2

mit Zahnriemenantrieb

MaBzeichnungen

ohne Motor, mit Wellenschlitten

130
%’ 28 176 100 X
_ | &F%% o o -
o |£E (P (P ]:I gt@o 5 ﬂ re)
t o
.65, *ﬁ Profillange L A=Y oo
Verfahrweg = Profillinge minus 235 mm
S
©3
L. Y X o
65 \
§] g 2 NP
J 100 a1 105
ohne Motor, mit Laufwagen
52
% 2% Laufrolle @ 31 mm 20 2 150
- X s E— - [
i L ::»#@ = g e
Al &
|65 | tLs Profillange L o wof | =V
A4 \erfahrweg = Profillinge minus 235 mm
176 20
) 0100 o
I .(D/V 1 1 ] 74 30
@ 050 (] o=
= . : <] ey A
3 e o 2 2
= o — = ols Wi L
= T =
0 o ~M168y o ol 6,5 Y
100 @12 10,5
Motormodule (Motoranschlussbelegungen finden Sie auf Seite B-50) A el e— Linge L
X . X . i 396 415 3260 EC 60S mit Bremse 151,5 mm
Antriebsmodul mit Schrittmotor Antriebsmodul mit EC-Servomotoren
396 415 3060 EC 60S ohne Bremse ~~ 198,5 mm
MS-600 HT (Untersetzung 2:1) (Untersetzung 2:1)
Vorschub: 35 mm / Umdrehung Vorschub: 35 mm / Umdrehung 396423 3060 Fceot 18,5 mm
396 444 3070 EC 86S 177,5 mm
396 466 3070 EC 86L 202,5 mm

Art.-Nr.: 396086 3060

85

122,5

63

.46 ]

150

146.5

150
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Lineareinheiten

mit Zahnriemenantrieb

LEZ 3

mit Wellenschlitten mit Laufwagen

Bestellschliissel Profillingen (mm)

698, 998, 1498, 1998, 2498, 2998
(z.B. 698 mm = 070
|
‘ \
Vorschub Schlitten, Laufwagen
6 = 150 mm / Umdrehung 0 = mit Wellenschlitten

7 = 70 mm/ Umdrehung 1 = mit Laufwagen

Merkmale

* Aluminium-Profil,
Miniaturlinearfiihrung LFS-8-4

* spielfreier Vorschub mit
Zahnriemenantrieb, Zahnriemen mit
5 mm Teilung, Breite 25 mm

* Vorschub max. 5 m/s

* Wellenschlitten WS 3, L176 x B 130 mm

* Vorschub pro Umdrehung:
70 mm oder 150 mm

* Wiederholgenauigkeit
kleiner oder gleich = 0,2 mm

* End- bzw. Referenzschalter-
genauigkeit < 0,1 mm

* in Ldngen bis 6000 mm lieferbar

* Motormodule rechts und links
anflanschbar

* mechanische Endschalter

Zubehor finden Sie auf Seite B-70.

Optionen:
* Sonderldngen im Raster von 100 mm
auf Anfrage, max. 6000 mm

Lastdiagramm

Zuldssig beschleunigte Massen auf die Riemenfestigkeit bezogen.*

Technische Daten
Riementyp..........coooi HTD 5M, Breite 25 mm
Schlittengewicht ... 0,940 kg v
Gewicht ohne Antriebsmodul............. 1000 mm = 10,5 kg 2
spezifische Masse des Zahnriemens... 0,09 kg/m 2
Laufwagengewicht ... 2,03 kg ”
spezifisches Fiihrungsgewicht............. 0,648 kg/100 mm 16
Vorschub pro Umdrehung................. 70 mm oder 150 mm "
Wirkdurchmesser der Synchronscheiben .
Vorschub 70 mm / Umdrehung.... 22,28 mm 8
Vorschub 150 mm / Umdrehung...47,75 mm ’
Massentrdgheitsmoment d. Synchronscheiben 2

150 mm / Umdrehung
—— 70 mm / Umdrehung

Vorschub 70 mm / Umdrehung.......5,58.10° kgm’
Vorschub 150 mm / Umdrehung.....1,796.10* kgm?

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40

[m/s’)

* bei vertikalem Aufbau ist die Erdbeschleunigung
(g=9,81 m/s’) zu beriicksichtigen

Durchbiegungsdaten finden Sie auf Seite B-11.
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Lineareinheiten LEZ 3

mit Zahnriemenantrieb

MaBzeichnungen
mit Wellenschlitten

f=-54 a.‘ B &
Y %ﬂr%w% 7\ T oo

z 13 ©+j g [ =]
oo + b I\
L*65*1 Profillange L !t 654

—~——— \erfahrweg = Profillinge L minus 235 mm ———=—

Vorschub: 70 mm / Umdrehung

X - ’471764—‘ a12 25 {k\o 82
By : ﬂﬁ% = l/ oot
= | — . ©
3 fie o = 114 BCARE
¢} e = [ S e
————— < ] = [°
O ug = e
10.5 65
54 25 &
£y 2 —_— Sre [Oe)
z[« b O——2 [ ]
©—¢ &) & :[ Laufrolle @ 31 N
65 Profillange L 65
Verfahrweg = Profillange L minus 235 mm
Vorschub: 70 mm / Umdrehung
176 o
e 25, Y 82
ﬁ @ (L—f 100 ——(L @ ¥/
[ — 5 =0 ;¢@4 _ % O 0 %
P glg : = + |4 Laufrolle 831
S— < — 3
g %\ ° 0 = Q
— 65
Motormodule
(Motoranschlussbelegungen finden Sie auf Seite B-50)
Antriebsmodul mit Schrittmotor Antriebsmodul mit EC-Servomotor
(Direktantrieb) EC 60 und EC 86 (Direktantrieb)
Antriebsmodul
rechts

o

=]

U
n
T

=1l

Artikelnummer  Motormodul Artikelnummer Motormodul j— L

396 085 0060  MS 600 HT rechts 396 423 006012  EC 60L M M

396 085 0061  MS 600 HT links 396 444 0070 EC 865 @Ezj E:g@
3960880060 MSO0OHT rechis e —— p—— Antriebsmodul

396 088 0061  MS 900 HT links links
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Lineareinheiten

Zubehor

mechanik

LEZ 1

Verbindungswinkel
o fir LEZ1

Art.-Nr.: 209110 0010

Kupplung 20/30
e flir LEZ 1
* 1 VE = 1 Kupplung

Art.-Nr.: 218001 5081

Wellenschlitten 1/70

e [96xB72xH285mm

* Aufspannfléche plangefrast,
T-Nuteneinziige M6

* zentr. Schmiermdglichkeit,
spielfrei einstellbar

* Gewicht: 0,35 kg

* Option: rostfreie Ausfiihrung

Art.-Nr: 223100 0070
rostfrei: 223101 0070

Transmissionswelle

Ldnge 1 m
Art.-Nr.: 227008 1000

LEZ 2

1 YL =

Y
. - L'
h-‘

Motorbefestigungsplatte
o flir LEZ 2

* inkl. Befestigungsmaterial
* fiir Direktantrieb

Art.-Nr.: 232199 0004

Kupplung f. Transmissionswelle
o fiir LEZ 2
* 1 VE = 2 Stiick Kupplungen

Art.-Nr.: 218050 0002

Transmissionswelle g 25 mm

Ldnge I'm

Art.-Nr: 219001 0125

Lange 2 m
Art.-Nr: 219001 0225

Stehlager
flir Transmissionswelle

VE 1 Stiick
Art.-Nr.: 896202 5562

Kupplung f. Transmissionswelle
e firLEZ3
* 1 VE = 2 Stlick Kupplungen

Art.-Nr.: 218050 0002

Transmissionswelle g 25 mm
Ldnge 1 m
Art.-Nr.: 219001 0125

Lange 2 m
Art.-Nr.: 219001 0225

Stehlager fiir
Transmissionswelle

VE 1 Stiick
Art.-Nr.: 896202 5562
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Anwendungsbeispiele

LEZ 1

Kreuztisch LEZ 1

1
N
L
-
>
o
.

2-Achs-H-Konstruktion

*2xLEZ3
*1xLEZ2
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